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Modalita Tracking

Configurazione

Nell'applicazione dove c'e la necessita di sequire una sincronizzazione di velocita (per esempio
seguendo la velocita di un nastro trasportatore) adattando il tempo di ciclo, dobbiamo usare la
modalita Tracking. |l parametro 1792 - Motion mode deve essere impostato a 4 = Tracking -
Following trigger. e la modalita trigger dei due motion task deve essere impostata a DIG IN fronte
di salita.

In questa modalita il tempo di ciclo di movimento sara calcolato in funzione del periodo di trigger
rilevato sull'lngresso Digitale 1 durante il movimento. Quando la frequenza di trigger aumenta o
diminuisce il motore adattera il tempo di ciclo di movimento di conseguenza.

Il parametro 1790 visualizza la velocita di tracking calcolata durante il movimento.
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Limitazione

La versione Firmware deve essere >= 5E39 e la versione NILAB Starter deve essere >= 2.4.0.2

[l tempo di attesa specificato nella tabella non € considerato nel tempo di ciclo ma un tempo di attesa
standard di 50 ms & usato per garantire la sincronizzazione dall'ingresso trigger.
Il tempo di attesa puod essere modificato usando il parametro 185 nella finestra parametri.

NiLAB GmbH
Knowledgebase - https://www.nilab.at/dokuwiki/


https://www.nilab.at/dokuwiki/lib/exe/fetch.php?media=nilab_starter:tracking_conf.jpg

Last update: 2026/09/12 00:06

it:nilab_starter:tracking_time https://www.nilab.at/dokuwiki/doku.php?id=it:nilab_starter:tracking_time

o

o (g o con oo -

Fregemily If

aall AR L sf Dhscomnicl Brom Molor

[ ekt o s

W NILAB

Cumn T

DET OUT 0
DETMA DHRT LT 1
| OGTOUT2
Ehivw Variables

1 WAL e freack Foder |

| VT - Whakin Pt Vit o |

E128 Bhoies Fresionth Cumrerd 4]

E
H

ndbis Addenss [dnc]

Hceming Sslup

Hemiing cument thieshokd
Hameng spseed
3 el 2ol posilion

& Tngger modo

@0 Homng Cumend Fifar constant

11 Hamang Sgeed and Cuvent Kp Gain
12 Haming Spsed and Curant K inlegral
A8 Forward Fomning offsal

40 Backward homing offoet

Suppiy and MODBUSCAN
46236 Drwe Power Supply

Mabon cantrober Controber ponbgurston Scope. Parameter Communcaton Disgombe Expert Parabel Mobon Sunveitance oPLC Edlor Dusp

Horming methods
S0 mA L e 2= 1
A2 mms -
s < - S [
Onmecharical siap g |
—_—
i}
50 e e
Produchon Parameial
T
RO Maitor Sarial Koentes
17 Marutacheed n o
- yos 13 Maewtachend n [,

1 Desos D

#  Modbus baudraln e a0
720 CarOPEN Baudrabe 0 1 it
Legenda

B ans charged asd sot dessanadad

B LowdN e ok Gaaree o mose

Wk downinaded | uplaaded tomecty

A P Do 10 o ol snquines dossload conligeraon i mess
s combguinbion in #ash and han cesel or posss oycis

Mk Pioase. do not use Dovice 11 = 120 (4 is for Gateway CTH MILAD

Video dimostrazione
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