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Motion Controller

Programmazione di movimento semplice basata su una tabella di movimento, con diversi tipi di
movimento disponibili (triangolo, trapezoidale, sinusoidale, polinomiale e controllo di forza).

Ogni riga della tabella e configurabile indipendentemente con un target di posizione, tempo di
accelerazione/decelerazione, tempo di attesa e modalita trigger.

Quattro modalita di tabella di movimento sono disponibili: 1 tabella con 10 posizioni, 2 tabelle con 5
posizioni per tabella, 3 tabelle con 3 posizioni per tabella e 5 tabelle con 2 posizioni per tabella.

81 LA st Cormmmasrory) fook - VEAET

TR T Y o [ ————
Fropum e 0 L
Motion conlralier  Conhclien conliguration Scops Parametsr Communicalion: Diagnosic Exper!  Parale Moton Surwillance PLC Edinr Dump
ZONILAB | 'weia i
“WW e v ey Masditnas Adidves s (g
CurmaiD A ] [ 1782 1 Mg - 1 poarkon s map
0 Lk Irdae Mation bypa Fosition e R s Larpemmer e Wailreg Trigpgear micxche e
STATUS 70 0 Tiepepodsl D000 3 vese 80 e 03 msae - T 100 5 miee |0 | |
| mEAY | e 1 Tl SOL000 2| e B0 mae B mees 502 mec TR woec RS y
. Cycla bma 400 5] [meed
e 2 e e P e e DO WO
FALLT RESET won 3 Moo 00005 e 05 e 03] mase 0] e 05 mas Dty mabon =07 %]
m wir 4 Nona 00035 mm 03 maes 03 mae 0% mes 0% e Dhigital inpit o sipl Coshgurason
TP HOMISEL |mur.|n-n pn 5 Nona 00002 05 mas 02 maw 02 maw 0% e (e
Ihgeal and oupu shie
R i wss 6 Moo DOODE e | 0L s 05 ream 07 e 0 e
AE20 =1 Digeat Chvipued 1
DaGET IND DT QU o A 7 Nona 00003 we a5 mees 05 mser [ L1 T
GT I GTOUT 1
DGETM .UL_1 'Fll.n. - D00 e a: o 0 mae 8= mame ac e (ot Digitad Cupein 2
DT OuT 2
HNona 0 O az 5] Q0 0 N .
o 8 ] T o [ e [ I mEms 05 mec
Show Yanables a7t 1/ comtrol
AR - Moo Femdtach. Soaton |
ST - Motor Fretaars Veiorty joome | START MOTION %5 Humiag Dare 4134 - magegingard | 15T T wom B0 Arangtepst bofos | COAMHE D voe TH? sasogihpelScaie TR
_ [ STOF MOTION 1750 Tracking (3| mamc 123 Farcaon | Thenmal sensor 171 Araingieps § Actes
5138 - e Fumctbach Clarwt |5 iT Y701 Tk sck e
41 Tabeisden 3
Moazr wion L Modiuzs Brodoast SYHG m o B vise changad md not dowrcakid Wakss downinaded uplondad comecty (I LG phoday o0 PN Q08 Y0V R

Controller Configuration

Configurazione e tuning facili dei parametri di controllo per i tre loop di controllo: corrente, velocita e
posizione.
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Scope

Un oscilloscopio a quattro canali con trigger avanzato, misurazioni con cursore, tempo di
campionamento selezionabile e scalatura automatica/manuale. | dati possono essere scaricati su file.
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Motor Parameter

Funzione di homing configurabile dall'utente: su stop meccanico o tramite un sensore esterno, con
velocita e direzione selezionabili. Controllo completo sui parametri del motore — nominale, picco,
temperatura massima e rilevamento minimo alimentazione DC. Aggiornamento firmware e
visualizzazione parametri di produzione sono disponibili per manutenzione.
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Una console di comunicazione MODBUS RTU con una funzione di scansione nodi MODBUS per
identificare rapidamente i motori collegati al bus.
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Diagnostic

Uno strumento diagnostico semplice e completo con statistiche per il tempo di on del dispositivo,
numero di cicli raggiunti e distanza di viaggio. Fornisce 512 minuti di storage per il consumo medio di
corrente e la temperatura del motore, con opzioni scope e save-to-file, piu condizioni di carico motore
in tempo reale.
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Expert

In questa pagina puoi cambiare i parametri del motore e la calibrazione dell'encoder con il calcolo di
fase. Puoi anche cambiare la frequenza del loop. La modalita Expert & accessibile solo con uno

sblocco password.
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Parallel motion

Parallel motion e usato per configurare due motori in parallelo per realizzare applicazioni cinematiche
parallele o movimento sincronizzato tra due assi.
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Surveillance

Surveillance & usato per monitorare diversi motori collegati al MODBUS contemporaneamente.
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uPLC editor

Questa finestra e usata per la programmazione uPLC interna.

NiLAB GmbH
Knowledgebase - https://www.nilab.at/dokuwiki/


https://www.nilab.at/dokuwiki/lib/exe/fetch.php?media=nilab_starter:parallel_screen.jpg
https://www.nilab.at/dokuwiki/lib/exe/fetch.php?media=nilab_starter:survelliance_screen.jpg

Last update: 2026/09/12 13:16

it:nilab_starter:overview https://www.nilab.at/dokuwiki/doku.php?id=it:nilab_starter:overview

_i]]n..-- T e can oo | maee a0 S J (nconnoct rom Molor

B B 0%

Malice controlier Conlioler configuration Stope Parsmeter Communicalion Diagooste Experi Parale Mobon  Survellance uPLC Ediior Dump

_13 NjLAB Laddar Tooio
- E Logical operatons

Conlacts Elemenis
Cumeii
1% ; 1F 4§ 4T il B el el
8 e ourt foute [l s § s | on | one Detarggen
STATUS S
atmeinabcal operators Foncion biacks @6 uPLC acirm - Auicirey
BOET  Lires: 1% wakia

I - Wibn Pt Wity o]

E
'II
3

LOAD uFLC PROGRAM FROM FILE

STOP wPLC PROGRAM o
3

5130 Pl Fooebch. et (8]

START uPLC PROGRAM

MOTION RLUIN

bt
dH

al
H

I r F 3 ENSTRUCTHON LIST {IL) - Edior CORE|LED PROGEAM
IR Lee ]

DAT ING patours [l
DGETHM DGTOUT 1

DGTOUT:

Compiler consale

Bhaom Variables T
SEALET) - Mutir FomBaih Pomtr |

UPLOAD uPLC PROGRAM

DOWHNLOAD uPLC PROGRAM

100%

From:
https://www.nilab.at/dokuwiki/ - NiLAB GmbH

Knowledgebase

Permanent link:
https://www.nilab.at/dokuwiki/doku.php?id=it:nilab_starter:overview

Last update: 2026/09/12 13:16

Printed on 2026/09/17 21:45

https://www.nilab.at/dokuwiki/


https://www.nilab.at/dokuwiki/lib/exe/fetch.php?media=nilab_starter:uplc_screen.jpg
https://www.nilab.at/dokuwiki/
https://www.nilab.at/dokuwiki/doku.php?id=it:nilab_starter:overview

	[Finestre dell'interfaccia Starter]
	Finestre dell'interfaccia Starter
	Motion Controller
	Controller Configuration
	Scope
	Motor Parameter
	Communication
	Diagnostic
	Expert
	Parallel motion
	Surveillance
	uPLC editor



