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Schema di collegamento

Questa pagina mostra lo schema di collegamento del servo azionamento MBD. Illustra il cablaggio
del drive da due viste — la vista frontale e la vista dall'alto — cosi che i punti di collegamento e il
percorso dei cavi siano chiari.

Vista frontale

La vista frontale mostra i terminali del drive, il display e la disposizione dei connettori come visti dal
pannello frontale.
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Vista dall'alto

La vista dall'alto mostra il layout del drive e la disposizione dei terminali come vista dall'alto.
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Note di cablaggio

- Sequi le etichette dei terminali e dei connettori mostrate nelle viste. - Usa la corretta sezione
trasversale del conduttore e la coppia di serraggio raccomandata per i terminali di potenza. - Collega
il terminale terra/PE prima di applicare |'alimentazione. - Per la dettagliata assegnazione dei pin di
ogni connettore, fai riferimento alla pagina dei connettori e al manuale di installazione.
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