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Procedura di aggiornamento del firmware del motore

Procedura di aggiornamento del firmware del motore

Usando il software NILAB Starter e possibile aggiornare il firmware del motore lineare integrato sul

campo. Scarica l'ultima versione di NILAB Starter qui: :

nilab_starter:nilab_starter_ver2.4.1.7.zip

Passa il NILAB Starter in modalita Expert usando lo sblocco password, cliccando sul simbolo » in alto a
destra, inserisci la password e poi clicca con il tasto sinistro del mouse sul testo della password ().

La password di sblocco e su richiesta (chiedi a nilab la password corretta), sequita da doppio clic
sul campo di testo della password.**
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Vai alla finestra Firmware repository e poi clicca su check for new version. Poi, una lista di firmware
disponibili apparira nella list box. Poi seleziona quello giusto e premi il pulsante Download Selected

FW.
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Passo 3
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3] DATE 23 08 2025 102530 FILENAME FIRMWARE_RELEASE REVEZZD_NLOG0GX 518
4] DATE 21.07 2025 11:01:55 FILENAME FIRMWARE_RELEASE REVEIE_ML1200X 518

[5] DATE 107 2025 134740 FILENAME FIRMWARE_RELEASE_REVEXS NLOSOGK S19

B DATE 21 07 20125 10.56:27 FILENAME FIRMWARE_RELEASE_REVEZSF NLi1200X 519

7] DATE 22 04 2025 (55:20: 1 FILEKAME FIRMWARE_RELEASE REVEZN_CANDPEN_NLI1 2005 519
[1] DIATE 30,10 2025 14 5506 FILERAME FIRMWARE_RELEASE 1

y

Vai alla finestra Motor parameter e premi il pulsante FW Update
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Passo 4

Seleziona il file dalla posizione in cui il file FW & stato scaricato e avvia la
aggiornamento.
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