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NILAB Starter

Questa pagina descrive come usare NILAB Starter con il gateway. Lo strumento viene utilizzato per
controllare lo stato e per leggere e scrivere una configurazione senza connessione EtherCAT.

Per controllare lo stato e per leggere e scrivere una configurazione senza connessione EtherCAT, e
possibile utilizzare lo strumento di messa in servizio NILAB Starter.

Con questo strumento puoi scrivere il command word, puoi leggere lo status word, il mapping PDO,
PDI e la velocita di baud CANopen.

Questo software puo essere scaricato qui:
https://www.nilab.at/dokuwiki/doku.php?id=nilab_starter:start|
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- Usa NILAB Starter per la messa in servizio e la diagnosi senza connessione EtherCAT. - Lo strumento
legge e scrive il command word, lo status word, il mapping PDO/PDI e la velocita di baud CANopen. -
Scarica il software dal link qui sopra. - Per la configurazione di rete e la parametrizzazione, fai
riferimento alla pagina di configurazione.
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