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Messaggi di errore

Questa pagina elenca i messaggi di errore del servo azionamento Epulse50. Quando si verifica un
errore, il drive segnala il messaggio e disabilita lo stadio di potenza — il motore non produce coppia.

Tutti i messaggi di errore disabilitano lo stadio finale del convertitore (il motore non ha coppia). Gli
allarmi di tipo R possono essere azzerati dall'utente, gli allarmi di tipo B sono bloccanti. In
quest'ultimo caso, per azzerare |'allarme, il convertitore deve essere spento e riacceso (C2-16,
ALIMENTAZIONE DI CONTROLLO) per azzerare l'allarme.
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CODICE | TIPD DENOMINAZIONE DESCRIZIONE
FOO B Flash failure Hw Fault FLASH memory parameters.
FO1 R Loaded default param. | User parameters reading fault.
F02 R Loaded default Factory parameters reading fault.
protected
FO3 - riservato riservato
Converter behavior when the maximum I’t treshold
is reached.
P65 12t settings:
FO4 R It drive 0: Disahief the converter once the threshold is
reached
1: N.A.
2: When treshold is reached current is limited to In
FO5 R Overvoltage DC-Link voltage has reached a dangerous limit.
FO6 R Undervoltage DC-Link voltage goes under lower limit allowed.
FO7 B Power fail Short circuit current on the output power stage.
FO8 R Heatsink temperature | Maximum allowed heatsink temperature is reached.
F09 R Motor temperatiine :’Iea:gl:negm allowed motor windings temperature is
F10 R _Regenerative Maximum load of regenerative resistence reached.
resistance overload
Fl11 R Internal temperature | Maximum pcb temperature reached.
r A,
P | B | e |
F13 R Overvoltage 24V N.A.
F14 R - MN.A,
F15 - - N.A.
Fi6 | R Brake e e . R
F17 R - N.A.
F18 R - MN.A.
F19 R Feedback Feedback motor error,
F20 R Feedback inizialization | Feedback initialization error.
E21 R et e e Eceté:;zgtei);cr?:gteigl:le maximum allowed limit,
F22 - reserved N.A.
F23 - reserved N.A.
F24 - reserved N.A.
F25 - reserved N.A.
F26 R Can Bus Can communication interrupted.
F27 - reserved N.A.
F28 - reserved N.A.
F29 - reserved N.A.
F30 R - MN.A.
F31 - riservato Non gestito
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Leggere la tabella degli errori

- La tabella elenca i codici di errore, il tipo di allarme (R = azzerabile, B = bloccante) e la causa e la
rimedio. - Allarmi di tipo R possono essere riconosciuti e azzerati dall'utente dopo che la causa €
stata rimossa. - Allarmi di tipo B richiedono un ciclo di alimentazione (spegnimento e accensione
dell'alimentazione di controllo) per I'azzeramento. - Rimuovi sempre la causa radice prima di azzerare
I'allarme; un allarme ripetuto indica un guasto non risolto.
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