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SIN/COS-1Vpp-Ausgangssignal

Beispiel eines SIN/COS-Ausgangs (Blau und Gelb) mit dem Encoder, der mit 16 mm Sinusperiode

konfiguriert ist.
Das Signal in Grin und Violett ist das Signal (mit 32 mm Periode), das vom internen analogen Sensor
vor der Umwandlung und Konditionierung erfasst wird.
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Beispiel eines SIN/COS-Ausgangs (Blau und Gelb) mit dem Encoder, der mit 8 mm Sinusperiode

konfiguriert ist.
Das Signal in Grin und Violett ist das Signal (mit 32 mm Periode), das vom internen analogen Sensor
vor der Umwandlung und Konditionierung erfasst wird.
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Beispiel eines SIN/COS-Ausgangs (Blau und Gelb) mit dem Encoder, der mit 4 mm Sinusperiode
konfiguriert ist.

Das Signal in Grin und Violett ist das Signal (mit 32 mm Periode), das vom internen analogen Sensor
vor der Umwandlung und Konditionierung erfasst wird.
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Beispiel eines SIN/COS-Ausgangs (Blau und Gelb) mit dem Encoder, der mit 2 mm Sinusperiode

konfiguriert ist.
Das Signal in Grin und Violett ist das Signal (mit 32 mm Periode), das vom internen analogen Sensor

vor der Umwandlung und Konditionierung erfasst wird.
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