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Schnittstellenbeschreibung

Ubersicht

Element

Kommunikationsport (Beispiel: COM2, COM3,..)

Schaltflache zum Aufbauen einer Kommunikation mit dem Motor

Schaltflache zum Herunterladen der Konfiguration von der Oberflache zum Motor
Schaltflache zum Hochladen der Konfiguration vom Motor zur Oberflache
Fortschrittsbalken, der den Prozentsatz des Download- oder Upload-Verfahrens angibt
Erkanntter Motortyp (z. B.: NLi120Q oder NLi080Q)

Feld zum Eingeben des Passworts flr den Expertenmodus

Aktuelle Slave-ID

Antriebsstatus und Schaltflachen zum Ein- und Ausschalten, Fehler-Reset und Homing-Verfahren
Status der digitalen Eingange und Ausgange

Status der Motorachse (Position, Geschwindigkeit und Strom)

Fensterauswahl (Bewegung, Regler, Scope, Motorparameter, Kommunikation, Diagnose, Experte und
Uberwachung)

Bewegungstabellenfenster
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So laden und speichern Sie die aktuellen Oberflachendaten

Der Benutzer kann sich mit dem Motor Uber verschiedene COM-Ports verbinden, die Daten, die im
Speicher des integrierten Antriebs gespeichert sind, herunter- und hochladen.

Jede Anderung der Zahlen in den Konfigurationsfenstern erfordert das Driicken der Schaltfliche
Download to the motor, um die Konfiguration im Speicher des Motors zu aktualisieren. Wenn einige
Parameter geandert werden, andert sich die Farbe zu Orange, um hervorzuheben, welche Zahl in den
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Motor heruntergeladen werden muss. Nach dem Download muss die Farbe der Parameter immer griin
sein. BITTE, UM DIE KONFIGURATION DAUERHAFT ZU SPEICHERN - DRUCKEN SIE WRITE

CONFIGURATION TO FLASH
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