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MODBUS-Kommunikation mit CODESYS

CODESYS Allgemeine Konfiguration

Um mit dem NLi-Motor Uber die MODBUS-RTU-Schnittstelle zu kommunizieren, fugen Sie bitte diese
Gerate zu Ihrem CODESYS-Projekt hinzu:

=[] Modbus_coM_Port (Modbus COM Port)

= Lﬁ Modbus_Master COM_Port (Modbus Master, COM Port)
ﬁ Slave_Modbus_porta_COM (Slave Modbus, porta COM)

Bitte verwenden Sie die richtige Baudrate (vergessen Sie nicht, den NLi-Motor mit dem NILAB Starter
mit der Baudrate 115200 zu konfigurieren.

"] Modbus_cOM_Port x

PCI-Bus Oggetti IEC Porta seriale, configurazione

Porta COM 1 S
Generale

Velocita in baud 115200 -~
SerialPort Configurazione .

Parita PARI e
Stato Bit di dati 8

Bit distop 1

Informazione

Geben Sie dann das Timeout und die Zeit zwischen den Telegrammen an.

[ Modous_coM_Port V[ Modbus_Master_COM_Port x
Generale Modbus RTU/ASCIT ==
e MODEUS
ModbusGenericSerialMaster Maodalits ditrasmissione O RU (") ASCII
mapping IO -
2rs 5
ModbusGenericSerialMaster O ggetti Timeout di risposta [ms] s
B Tempo tra telegrammi [ms] 1
Stato

@ Riavvio automatico della comunicazione

Informazione

Konfigurieren Sie dann die Slave-Kanale, hier ein Beispiel:

NiLAB GmbH
Knowledgebase - https://www.nilab.at/dokuwiki/



Last
update:
2026/09/11
15:46

de:integrated_drive_motors:codesys_modbus https://www.nilab.at/dokuwiki/doku.php?id=de:integrated_drive_motors:codesys_modbus

/[ Modbus_COM_Port

[l Modbus_ Master_COM_Port

' [{) slave_Modbus_porta COM x |

Genersle ‘

Canale slave Modbus

Init slave Modbus

ModbusGenericSerialSlave mapping
yjo

ModbusGenericSerialSlave Daaet
IEC

Stato

Informazione

Beispiel
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Tipo di accesso Trigger Offset di LETTURA Lunghezza Trattamento errore
Virite Single Register (Codice funzione 06) Cidlico , t#2ms
Write Single Register (Codice funzione 08) Cidico , t#2ms
Read Holding Registers (Codice funzione 03)  Cidico, t#2ms 1641214 2 Mantieni ultima valore
Read Holding Registers (Codice funzione 03)  Cidico, t#2ms 1621200 1 Mantieni ultima valore
Read Holding Registers {Codice funzione 03)  Cidico, t#2ms 1540008 s Mantieni ultima valore
Read Holding Registers (Codice funzione 03)  Cidico, t#2ms 1621218 1 Mantieni ultimo valore
Read Holding Registers (Codice funzione 03] Cidico, t#2ms 1621020 1 Mantieni ultimo valore
Read Holding Registers {Codice funzione 03} Cidico, t#2ms  16#06FE 1 Mantieni ultima valore
Read Holding Registers (Codice funzione 03)  Cidico , t¥2ms 1621021 1 Mantieni ultima valore
Read Holding Registers (Codice funzione 03)  Cidico , t#2ms 1640007 1 Mantieni ultimo valore

Infnes  Debug  Tooks  Finesie  Guide  Visuslzzezione

| | O 8 | Apphcation [Devce: Logeca PLC] -+ O B
. 2 ' T o =
e 3y e e | - = & 8 DoOE%S &5 ';.='l‘.="n='
- 0o _-j Hodee_CDH_Part 5 Modbus_Mester DOH_Part j Elave_Modtie_ports_COM

Offset di SCRITTURA Lunghezza
16#120E 1
161000 1

- o

.Ijvuu-zamx

4

Commenta
Modbus_trigger
Command|_Word
Axis_position
Status_word
Modbus_value_1
Motor_speed
Motor current
Modbus_value_2
127 _cale

Motor temperature

L4

UTERATTAr.Y
A T

CoOMMANT oA |

s | M

wirroascmanet [ Sl

MO A

o B

@e

e
nh
Ss
= -

+ SONILAB

EYHE TR

WCTOR CURRENT TRERD: Dea@RAM

TEST TIMG [56C]
i

WOTOR TEMEERATURE

12T TRENE DiAndany

TEST TIVE VIRUTES]

MOTOR T LOAD

mE

. 4

= (] Modins_Memter_COM_Pord (Modas Mesier, COM Fart) FRMEARAL ei—
) v Pt prrna OO0 (Sirns Mochen, peri COM)

B SoftMation General Axis ool . .

W GRiDs_&_B (GPI0s 48}

g spremmer sarenses

= "B Camena dece

[ <anio>

: 50 TS E pimemr wwmey
hL

Y FoLs |5 Deoostie -

Projektbeispiel mit Raspberry-CODESYS-SPS: :nilab_starter:raspberry _plc_pi4 modbus.zip
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